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Regresszio szamitas

Meérnoki létesitmények ellendrzeése, terveknek megfelelése
Deformaciovizsgalat

Geodéziai mérések — pontok helyzete, pontszerli informacio
Linearis regresszio

Regresszios sik

Regresszios gorbe, kor

Legkisebb négyzetek modszere (Lagrange multiplikator)



Linearis regresszio I.

y=m-x+b m=? b ="

Korrelacios egyiitthato x és y kozotti kapcsolat
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Linearis regresszio I. folyt.
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Linearis regresszio I1.

o v. — tavolsag az egyenestol
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Linearis regresszio I11.

> v.=b-cos¢+Xx,-sin p—y.-coS @
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Linearis regresszio 1V. folyt.

n-b-cosg+ Z X, -Sin —Z y-cos¢ =0
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Sulyponti koordinatakra attérve:
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Regresszios sik
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Regresszios polinom

® _ 2 n__ I
o/ o y_ao +(11’X+(12'X + ...+C1n'X —Z CllX
@)
— 2 n
o o/s y.+v. =a, +a, ‘x, +a, -x_ +...+a_ -x
° @) @)
| .1 n. [ | | [ | [ |
Vi X1 X1 |(4g Y1
n
Vol l_|1l X .. Xp||a|_|Y> V=Ax—] XZ(A'A)_lA'l

n —_
Vi 1 x, .. Xx,||%9% Ym M

Rosszul kondicionalt egyenletrendszer i W \d



Tavolsag szamitas

Pont-egyenes tavolsag y 4
ti:d'Xl.+b-yi+C t
egyenes egyenlet
a-x+b-y+c=0 -

Pont-sik tavolsag
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Kiegyenlito kor I.

(y-y) +(xx) =r
Nem linearis 6sszefiiggesek
Ismeretlenek Yy X I

Megoldas iteracioval

Iteracios megoldas a kor parameteres egyenlete alapjan
y =y, +1 *sin(0) X =X, +T1* cos(0)

— El6zetes kozéppont, sugar és kozépponti szogek (0) szamitasa

— Kiegyenlités y , x , r értékekre (linearis feladat)



Kiegyenlito kor II.
-y, + (xx ) = 1

X -2xX + Xty -2yy +y‘=r
y' X -2x X-2y y+x +y -r'=0
a =-2x

1 0

a, = —2y0

d; = on " y02 -
y+x +ax+ay+a =0
Pontonként egy egyenlet y“+x°+a x +a y +a =0
a, a, a ismeretlenek meghatarozasa legkisebb negyzetek modszerével

x =-05a, y =-05a, r = ((a’+a’)/4-a)"



Periodikus fuggvenyek

Peldaul idosorok elemzeése, éves/évszakos/napos periodusok
Pl. a méres idopontja és a pont magassaga kozotti periodusossag

Fourier sor

a
0 -
s(x):2—+ Z ai-cosnx—z b;sinn x

Feltételezziik, hogy évesnel hosszabb periodus nincsen

B 27 t a mérés idopontja nap egysegben
x=(t _tO)'ﬁ t az elsé mérés iddpontja napokban

Ismeretlenek az a, b._egyiitthatok (linearis egyenletrendszer)

Gyors Fourier transzformacio



