Paksi Atomeromu ll. blokk
lokalizacios torony
deformacio meérése




40 * 25 * 50 méteres doboz
tulnyomas hatasara bekovetkez6
alakvaltozasanak meghatarozasa.
Statikai szamitasokon alapuld varhato
legnagyobb alakvaltozas 3-5 mm
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Halozati mérések
elofeldolgozasa (2007, 2008)
*Adatok kiolvasasa GSI formatum (TCA 1800) - PCMCA
‘Mekometer meresek bevitele, meteorologia korrekcio — Excel
*Ket tavcsdOallasban mert ertékek atlagolasa — GeoEasy
*ElGzetes koordinata szamitas, tajékozasok - GeoEkasy

*Exportalas Geodimeter Job/Are formatumba — GeoEasy

*Exportalas GNU Gama XML formatumba - GeoEasy

‘Mérési jegyzOkonyvek dokumentalasa (RTF) - GeoEasy



Kiegyenlités
*Vizszintes hal6zatkiegyenlités (2D) - GHMFR/GNU Gama
‘Magassagi halézatkiegyenlités (1D) — GHMFR/GNU Gama
*3D-s halozatkiegyenlitées — GNU Gama

*Durvahiba szlirés minden esetben
F proba apriori €s aposzteriori sulyegyseg kozéphibara
t préba a javitasokra

Kolgomorov-Szmirnov normalitas vizsgalat

GNU GaMa Windows valtozat letolthetd innen:
nttp:/fwww.agt.ome.nu/ono/orowse.ono?/foss


http://www.agt.bme.hu/php/browse.php?/foss

Alaphalozat

AT ALl

=\

(/ PSZ I Imm T [Grad] R
A4 Ng

A1 0.1 0.1 87.7
A2 0.1 0.1 38.1
A3 0.1 0.1 6.1
A4 0.1 0.1 72.5

A11 0.1 0.1 85.0
A12 0.1 0.1 40.8




Kiegyenlitett koordinatak,

koordinata kozéphibak és valtozasok

Pontok szama:6

ROgzitett koordinatak szama:0

Ismeretlenek szama:18

Ismeretlen koordinatak szama:12

Koordinatak szama a
minimumfeltételben:12

Mérések szama:71

Rangdefektus:3

FOlosmérések szama:56

Iranymereési allaspontok szama:6

Iranymerések szama:21

Tavmeérések szama:50

A sulyegyseég kozephibaja:

MmO (a priori):1.000000

MmO (a posteriori):1.220399

Atlagos koordinata kézéphiba:0.1 mm

Kihagyott mérések szama: 13

mY mX

Psz |Y[m] X [m] [mm] | [mm]
A1 -87.4913 | 24.9444 0.1 0.1
-87.4928 | 24.9435 1.5 0.9
AD -20.9410 | 24.5766 0.1 0.1
-20.9437 | 24.5761 2.7 0.5
A3 0.0008 0.0009 0.1 0.1
-0.0012| 0.0000 2.0 0.9
Ad -87.9274 | -0.0054 0.1 0.1
-87.9186 0.0003| -8.8 -5.7
A11 -53.2461 | 31.7297 0.1 0.1
-53.2489 | 31.7284 2.8 1.3
A12 -30.9380 | 31.5627 0.1 0.1
-30.9414 | 31.5628 3.4 -0.1




Ket halozatkiegyenlités
eredmenyeinek osszehasonlitasa

Pontszam y X Y X dy dx dt

Al -87.4918 24.9435 -87.4913 24.9444 -0.0001 0.0013 0.0013
A2 -20.9439 24.5761 -20.9410 24.5766 0.0023 0.0008 0.0024
A3 -0.0014 0.0000 0.0008 0.0009 0.0016 0.0012 0.0020
A4 -87.9188 0.0002 -87.9274 -0.0054 -0.0092 -0.0052 0.0106
All -53.2492 31.7284 -53.2461 31.7297 0.0025 0.0017 0.0030
Al2 -30.9416 31.5629 -30.9380 31.5627 0.0030 0.0001 0.0030
RMS= 0.005

Pontszam % b4 Y X dy dx dt

Al -87.4918 24.9435 -87.4913 24.9444 -0.0020 -0.0002 0.0020
A2 -20.9439 24.5761 -20.9410 24.5766 0.0004 -0.0000 0.0004
A3 -0.0014 0.0000 0.0008 0.0009 -0.0001 0.0005 0.0005
All -53.2492 31.7284 -53.2461 31.7297 0.0006 0.0005 0.0008
Al2 -30.9416 31.5629 -30.9380 31.5627 0.0011 -0.0008 0.0013
RMS= 0.001

Koordinatavaltozas



Magassagi halozat

Pontok szama a halézatban:
Sulyegyseég kozéphiba:
Ismeretlenek szama a halézatban:

Osszes mérések szama a halézatban:

Hibaszlréssel kihagyott mérések
szama:

Folosmeérések szama a halézatban:
Szignifikancia szint:

Szlrhet6ségi korlat:

Maximalis statisztika:

Kritikus statisztika:

0.5320
6

28 (35)
0 (1)

23 (29)
0.0010
0.10

1.26 (1.13)
3.29

Psz |Z[m] E‘:m]

Al | -0.2721 0.7
A2 -0.1456 0.6
A3 | -0.0024 0.7
A4 | -0.2770 0.6
A11 | 18.6311 0.6
A12 | 18.6210 0.6




Meres és feldolgozas menete

= RS-232
¢ On-line
vezeérlés

T

GSI f4jl

Vezeérlo fal

A 4

Mekometer 5000

GeoEasy
Polaris pont szamitas,
Koordinata eltérések

Robot mérések elénye

*Gyorsasag (csak ha tobbszori ismétlés)
*Ejszaka is azonos megbizhatdsag
*Azonnali feldolgozas a helyszinen
*Jokat lehet beszélgetni a kollégakkal ©

*Mérés harom allasponton: A3, A11,
A12

*Minden pontra két polaris
meghatarozas

*Legérzékenyebb pontokra Mekometer
IS

*A mérés megkezdése utan 1.5-2
oraval

adatszolgaltatas
*Koordinatavaltozasok
osszehasonlitasa

a nyugalmi allapotban végzett
alapmérések hasonld korulmények



Kepek a munkarol

Foto:
Németh Andras



iranyu gemmunikacio

Robot meéreés

GSI| eredmény

Vezérlo fajl

Kliens kérése,
parancsa

GeoCom konyvtar (Leica)

Visual C++ program

Dialég alapu program

Tobbféle Leica miszer vezérlése
(pl. TPS 1200 is)

— Setting up

Setup .. | ICDM1:9E§DU ASCI

Onine | Oifine |

~ Measure
Hz + ¥ | Hz I W S

Hz +% +5 |

~ Move and measure

W ove | Hz: | '8 5
tove + Meazure |

— Robot measuring

Source ... | F'Dint:l Status
Stop |




Vizsgalati pontok meghatarozasa

3 haldzati allaspontbol (A3, A11, A12), tajékozoirany (A2, A3, A4, )

A prizmak nem szembol torténo megiranyzasa miatti

kulpontossag hatasanak kikuszobolése

*Allaspontonként polaris pont szamitas

*Az azonos allaspontrol, de eltér0 g e

|d6pontban Végzett Parancso k Szémitésck DTM  Siigd
- bry y ey , , . ERE R R

meresekbdl kulonbseg kepzése

*A kulonboz0 allaspontokon

'6&1 Al2

kapott elterések osszevetése ) L4
azonos korulmenyek kozott
nyugalmi allapotban végzett ¥ \/ .
meressel VA

4

5177 48.30




Robotmeéres és feldolgozas
folyamata

Robot

A 4

GSI fajlok

vezérlés
Mekometer 5000
g Meteoroldgiai
@ | javitasok
GeoEasy
Nyu
0.003 - ;o
0§8§: : ,/,//5‘\ — - HelySZ|n|
o0ors - g%{\;\\‘ _[Eredmenyekl | Eitérések | Jeredmény-
p—va ., Lertekelese szamitasa kézlés
/A S




Vizsgalati pontok elhelyezkedése

Nyugati homlokzat
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Koordinatavaltozasok |.




Koordinatavaltozasok |.




Foto:
Németh Andras
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