Fotogrammetria es
ezerszkennelées

Offline Edition 2021

Belsb tajékozas



A centralis vetités - felelevenités

* Alapabra
* Nevezetes pontok
* Kulsb tajékozasi elemek
* Bels6 tajékozasi elemek
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|dealis és aktualis lekepezés

Aktualis képpont

Idealis képpont
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Leképezes a kamerakalibracioban
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Autokollimacio —H,—c—-A,— 0’y — O’ — elrajzolasok (radialis, tangencialis) — képkdzeéppontok




Distorsion [m]
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Torzitasok fObb tipusai es ,keze




Atmoszférikus korrekcio

e (Atmoszférikus refrakcio korrekcidja)
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Foldgorbuleti korrekcio c
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Koordinata rendszerek a belsd tajekozas soran
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Belsd tajekozas, mint mérés

Ei f [ Frame Camera Frame Editor (sc9463.img]

(keretjelek mérése)
* A tajékozas célja
e Geometriai transzformacio

* Tipusa

e Paraméterek szama

* Mérések (keretjelek) szama
* RMSE

e Automatikus méreés =
Automatic Interior Orientation
(AIO)
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Edit All Images... Solve

Point# || > | Color

0D PO =

Image X Image Y Filmn Film Y Residual X Residual Y
> 10721.930 10582.994 106.000 -106.000 -0.350 -0.232
£29.391 10573.526 -106.000 -106.000 0.350 0.232
639.734 481.291 -106.000 106.000 -0.350 -0.232
10730.872 489.830 106.000 106.000 0.350 0.232
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11083.60, -7712.82 I



Digitalizalt vs digitalis kép képkoordinata-
rendszere
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KOszondm a figyelmet!



