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A relativ tajekozas cé

* A légifényképpar kulso tajékozasi elemeinek meghatarozasa ugy,

* hogy a két sugarnyalab egymashoz viszonyitott helyzetét hatarozzuk meg,

 tekintet nélkil az XYZ targykoordinata-rendszerre.



Altalanos metszési feltétel
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Koplanaritasi (komplanaritasi) feltétel =
= paralelepipedon térfogata =
= vektorok vegyes szorzata

/
Ji 5 /




asi feltétel-rendszer

Kiindu
1 —dx  do |
dR =| dx 1 —-dw
—-d¢ do 1

X01 :Yo1 =0
Z()l gO :770 =
do,,dg,,dx;, C

on =b
Yo =D, h

X

Zy ~2Z Wi

Loy =Zy +b, rd

dw,,dp,,dx,



A felveteli 0sszeflgges — egy masik aspektus

1 (X, Y, Z,)

* A kollinearitasi egyenlet eredeti formajaban:

rll(X - Xo)"‘ r21(Y _Yo)"' r31(z - Zo)
I’13(X - Xo)"‘ rzs(Y _Yo)+ r33(Z - Zo)

_r12(x _Xo)"' rzz(Y _Yo)"' I‘32(Z—ZO)
rlS(X o Xo)"‘ I’23(Y _Yo)"' r33(Z _Zo)

* Atalakitott egyenlet: | | f -
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n=mn,—C

X =X,+(2-2,)

Y=Y, +(Z-2,)
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A kollineritasi egyenletek a koplanaritas
felhasznalasaval (specialis parameterek!)
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* Némi rendezés
* Némi egyszerUsités



A két kep atrendezett egyenlete

* Els6 kép
X, = h{é:l+ U da, —(1+5—de¢1 —mdl(‘l:|

c c? c? C

2
v, - h{m{mjdwl &g, +fld4
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* Masodik kép

2
X,=h, +(h+bz)-{652 + 527272 dw, —(l+§—22jdgoz —%dxz}
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Y, =b, +(h +bz)-{772+(1+ n—zlda)z _ 2l do, +§2d1<2}
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Az egyenletek egyesitése es rendezése

* Egyesitve ugy, hogy Y,=Y,, azaz Y,-Y,=0

C C 2 2 2 2

. 2 2
b, +-2b, + h{"z”u(u Zi]dwz —[1+ Z—lewl - 5(2;'72 do, + 5(1:’71 do, +%2d1<2 —ild/cl} =0

* Harantparallaxisra kifejezve

2 2
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A lehetséges szabadsagfokok
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P, =b, +’7—thZ {cﬂ%]da)l +%d¢l ~¢& -dx, +(c+%)da)2 —52—;72(1% + &, -dx,

» Képek forgatasa (kdlcsonos tajékozas)
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 Jobb kép mozgatadsa (hozzatajékozas)
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Pontok mérése a tajékozashoz

* Gruber-pontok
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A relativ tajekozas vesze

0] b v

— 1 2
'
\ |\

II |lI
'.\ / \
4 i E
& d ',1
lI

/
. N
L
; III"I
/ Ill

ves felllete

:




 Automatic Relative
Orientation (ARO)

= automatikus
kapcsolopont-mérés
(Auto Tie)(Auto Tie
Point Meas.)

+ szamitas




KOszondm a figyelmet!



