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ezerszkennelées
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Abszolut és epipolaris tajékozas,
fotogrammetriai el6- és hatrametszés



A térmodell elhelyezése

* Modell-transzformacio globalis
koordinata-rendszerbe

e = térbeli hasonldsagi (Helmert v.
7-paraméteres) transzformacio
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Epipolaris tajekozas
e Koztes megoldas a

digitalis fotogrammetria
fejlodésében

* Gyakorlatilag
képatalakitas (normalis
elrendezésl képpar
eldallitasa)

» Adatszukséglet




Ponttipusok a fotogrammetriaban
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Uj pont meghatdrozasa

* El6émetszés !
» KOzvetits egyenlet: :

kollinearitasi egyenlet
E=f.(£,6,X0.Y0, 2o, 00,6, X,Y,Z)

n="f,7.¢ XY Zg,0,0,6,X,Y,Z)
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Uj pont meghatdrozasa

e Bal kép

EW = £ (5,6, X Y5,Y D5, 200, 0,0V, kD, X,Y,Z)

79 = £, (75,¢,X Po,Y Do, 2%, 0P, 0P, P, X,Y,Z)
+ Jobb kép

£@ — fg(é:o’C’ X @y, Y@y 7@y @ 5@ (O ¥y 7

7@ = £, (75,6, X @0,Y @5, 2P0, 0@ @ 1@ X Y,7)
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e Ismertek és ismeretlenek

* Kiegyenlités




Kulso tajekozasi elemek meghatarozasa egy
Kepre

* Térbeli légihatrametszés

* Kozvetitd egyenlet:
kollinearitasi egyenlet

E=1.(.6,X0.Y0. 2o, 0,05, X,Y,Z)

n="f,7.¢ XY Zg,0,0,6,X,Y,Z)




KUlsO tajékozasi elemek meghatarozasa egy képre
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* P1 pontra:
f (&€, X0,Yo, 2o, 0,0,6,X"Y",Z')

n'=1,(n,.¢.X0.Yy, Zg, 00,6, X",Y", Z")

g’
/s

5 4
n"

* P2 pontra:
(&.6, X0, Y0, 2y, 0,0,6,X"Y",Z")
(76,6, X0.Yy, 2, 0,0,6, X" Y ", Z")
. P3 pontra
A&, X0, Yo Zg 0,0,5, X" Y™, Z")
(16,6, X0,Yy, Zg, 0,0,56, X", Y ", Z")
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e Szukséges pontok szama
* Ismeretlenek

* Kiegyenlités
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KOszondm a figyelmet!



