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Képatalakitas és térkiértékelés



Projektiv képatalakitas

* Sikbeli projektiv transzformacio alkalmazasa
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Példa a projektiv képatalakitasra

Fixed Detail: westconcordorthophoto.png
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Differencialis képatalakitas
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* Ismert adatok

e A vetités menete
e Kollinearitas
* Bels6 tajékozas inverze

e Ujramintavételezés




Az ortofotod

e Definicio szerint:
* Ortogonalis parhuzamos vetitéssel készlilt atalakitott kép

* A vonatkozasi felulet lehet a foldfelszin, de épilet
homlokzatanak sikja vagy mas objektum felllete is

* El6allitasa:
» Differencialis képatalakitas
* Tovabbi elnevezések: ortorektifikalas, ortoprojekcio

e Jellemzoi:

* Perspektiv és domborzatklilonbség okozta torzulastol
mentes

» A vetitési felllettdl jelent6sen fligg (emiatt vannak
valtozatai)

* Sikrajzi tekintetben helyes - kiértékelhet6




e El6allitasa:

* (Korabban: Topografiai felmérés,
tachimetria, digitalizalas stb.)
Légi |ézerszkennelés
Radar-interferometria
Légifényképek illesztése
(image matching)

* Dense stereo
e Semi-global matching

+ Interpolacios technikak




Hibaforrasok

e Pontatlan DTM

 |de tartozik a nem elegend6 geometriai felbontasu Y/
DDM is —

* F6ként az épliletek/épitmények és a vegetdcid nélkdli .
feliletmodell miatt

 Sikrajzi értelemben vett torzitasok sugariranyban

.

e Kitakarasok

» ,Magas” objektumok (pl. éplletek) okozta informacio-
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Ortofoto-mozaik

* Tobb kép felhasznalasaval készitett
ortofotdk Osszeillesztése

e Vagovonal (manualisan vagy
automatikusan)

 Radiometriai kiegyenlités (illesztés)
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A termeszetes terlatas és érzéke

* B, —Szembazis ¥65 mm

* D, — Latszolagos tavolsag:
Felvétel Szemlélés 350_600 mm
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A meroje

* Mindkét képen kilon mozgathato,
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e A kiildn mozgatast
mélységi/magassagi mozgasnak
érzekeljuk
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A kierteke
* Digitalis fotogrammetr
(DPW)
» Megjelenités | -
 Mérdjel (kurzor) vezér|F - e
» Szoftveres lehetGségek
* Adatformatum, adattal
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A kiertékelt objektumok

* Alapvets vektoros primitivek: pont, vonal,
feltlet =
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* Kiterjesztett elemkészlet: vonallang, iv,
CAD-alapobjektum

e Jelkulcsolt elem-kiértékelés

. EIemklertekeIes attributumokkal
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Osszetett obiektum kiértékelése: épliletek
ey N




KOszondm a figyelmet!



