Foldi lézerszkennelés
Terrestrial laser scanning (TLS)
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- Aktiv tavérzekelési technoldgia
-Ejjel, sotétben és drnyékban is alkalmazhato

-Ha a megkozelités nehézkes, vagy esetleg kivitelezhetetlen
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-IdO6méréses miiszerek (Time of Flight, ToF) Es"
* Teljes hullamforma/hullamalak (Full waveform) g
* Nagyobb hatétav >
* PL. Riegl VZ sorozat, Leica P sorozat QU))

-Fazisméréses (Phase Based, PB) muszerek :?.3’
* Nagyobb pontossag &
* Gyorsabb felmérés \%

—

* Pl. Faro Focus, Leica HDS sorozat
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Acquire
Targets/Control
Points

Acquire Raw

. Scans
Acquire Scans

(ASCll and Native)

Register Scans to common
coordinate system

Register Point
Clouds Georeference
(ASCII) Scans

«Meéréstervezeés

{Subset of original PC)

¢ Mé ré S Create Polygonal

Mesh

Edit and Hole Fill

¢ EléfeldOIgOZéS Polygonal Mesh

TLS a gyakorlatban

Create Additional Mesh
I4 rr117e 7 Polygonal Optimizations/Deci
- Termékek eloallitasa ol
(0BJ)
- Feliilet alapu modellezés
Create
° A 3D CAD Models
Vektoros modellezés T e
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Create
Digital Elevation
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Agl
Yeoos, Ysocs,
SOCSy.4 s0cS Xsocs,
Xsocs, | .
g Zgocs, x o
XSOCS'
- Alldspontok elhelyezése g, O
o >
-Illesztopontok vagy kapcsolopontok = | <
» Jeltarcsak, matricak, gombok o
* Mozdulatlansag O
» Forgathatdsag 2

* Kbzpontossag, bemérhetdség




-Pontfelhd megjelenités
-Illesztés
-Pontfelh6 megszinezése

- Terilet lehatarolasa
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-Ujramintavételezés

-Exportalas




SCENE

-,,Objektum alapa” (Target Based)
-Specidlis illeszté objektumok alapjan
*Természetes térelemek felhasznalasaval

-,Nézet alapa” (Top Based)
*Nagy kiterjedésu feliiletek esetén (falsikok)

- Teljes pontfelhdt bevonva (Cloud to cloud)
-Iterativ legkozelebbi pontok modszere - ICP
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=Mérnokgeologia, banyaszat, monitoring

Epitémérnoki mindség-ellenbrzés

Termékek

=Reégészet
) « Pontfelh6

=Epiteszet o

- Vided
»Prototipus-gyartas ,

- Kepanyag
=Buniigy helyszinelés & forensic

- Feliiletmodell

=Egyéb mérnoki alkalmazasok
VR/AR

=3D Nyomtatas

« Vektoros modell
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Nyomtatas - modell
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http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/StreetView_Kepulet/

BME FMT | Ahaldnos Szerz5dési Feltételek | Hibabejelentés
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Kozel 150 allaspont — Kozel 6 milliard pont
Ujramintavételezés — Teriilet lehatdrolas
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http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/reviczky6.html
http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/muzeum17.html
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3D Deviation

Max +/-:0.200 /-0.200 m
Average+/- 0.071/-0.014m
Standard Deviation: 0.061 m
RMS Estimate: 0.068 m

RAM: 54643 MB free / 65493 ME
Yirtual: 55015 ME free / 67533 MB
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http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/rackeresztur_tls.html
http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/StreetView_Ivankay_Kastely/
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3 szint - Kozel 200 allaspont — Kozel 9 milliard pont — (8-22 6ra)
http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/eli.html
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https://www.youtube.com/watch?v=hf59c8iy8BU

http://web.fmt.bme.hu/fmtpontfelho/knorrbremse.html

- Autonom kozlekedés
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K6szondm a figyelmet!

lovas.tamas@epito.bme.hu




